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ROZBUDOWA I PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) BUDYNKU POMPOWNI WRAZ ZE
ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA NA CELE MAGAZYNOWE ORAZ ROZBIORKA
DWOCH ZBIORNIKOW RETENCYJNYCH W RAMACH ZADANIA:
"UTWORZENIE POWIERZCHNI MAGAZYNOWEJ NA DEKORACJE I KOSTIUMY DLA
OPERY WROCLAWSKIEJ NA TERENIE MPWiK"



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem
rozbioérek i wyburzen dla zadania pn. ,,Utworzenie powierzchni magazynowej na dekoracje i kostiumy
dla opery wroctawskiej na terenie MPWiK”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest czgScia Dokumentacji Projektowej niezbednej przy realizacji i odbiorze
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt rozbidrkowych w
czasieremontu lub modernizacji obiektow kubaturowych oraz obiektow i budowli zwiazanych z ich
naprawa i obejmuja:

a) roboty obejmujace rozebranie: muréw i Scianek z cegly, bloczkéw, pustakow i ptyt z betonu
komoérkowego ponizej i powyzej poziomu terenu stropow plaskich z cegly, gestozebrowych i
z pustakow;

b) sklepien i przesklepien (nadprozy) z cegly; konstrukcji schodow i kominéw wolnostojacych
(nad stropem ostatniej kondygnacji budynku) z cegly oraz podciagow 1 stupéw z
ksztattownikow stalowych obmurowanych cegla, oraz konstrukcji betonowych i zelbetowych
- sposobem recznym, przy uzyciu klinow, miotow, dragdéw stalowych i oskardow a w
przypadku przewracania muréw przy uzyciu zblocza (wielokrazka) i liny stalowej naciaganej
recznie- i mechanicznie przy pomocy miotow pneumatycznych , pit do ciecia betonu itp..

c) roboty odnosza si¢ do ich wykonywania przy rozbieraniu elementéw budynkow (budowli) -
posadzek, podtozy, pokry¢ dachowych , obrobek blacharskich bez wzgledu na ich wymiary
oraz nawierzchni przy .

d) roboty zwiazanych z rozbiorka nawierzchni drég lub chodnikow dla przygotowania frontu
robot pod wykopy liniowe dla uktadania instalacji sanitarnych wewnatrz budynkéw

Wyszczegodlnienie czynno$ci:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e wewngtrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie i na
potrzebnawysokos¢ (kondygnacije), narzedzi, lin zabezpieczajacych i wszelkiego drobnego
sprzgtupomocniczego,

e segregowanie, sortowanie i uktadanie materialow 1 urzadzen uzyskanych z rozbiodrki
elementowbudynku (budowli) oraz materialéw rusztowaniowych, pomostow, stemplowan itp.
w obrebie strefyobiektu rozbieranego,

e obstlugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

e utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych dla pojazdow samochodowych w
celu

e wywiezienia ze strefy przyobiektowej gruzu i materiatow uzyskanych z rozbiorki,
rusztowan,stemplowan itp.,

e utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

e wykonanie czynnosci zwiazanych z likwidacja stanowiska roboczego,

e wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokoél
bezposredniejstrefy przyobiektowe;,

e uprzatnigcie placu (strefy) budowy (rozbidrki).

Rozbiodrce podlegaja :

e Rozbiorka muréw oporowych i ogrodzenia
Rozbidrka schodéw przy pomieszczeniu 0/2 wraz z zasypaniem przestrzeni po schodach.
Rozbidrka podestu od strony potudniowo-zachodnie;.
Demontaz stolarki drzwiowej i okiennej
Rozebranie konstrukcji biegow schodowych, spocznikow i podestow z elementoéw stalowych
w poziomie I kondygnacji



e  Wywoz i utylizacja gruzu.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Roboty rozbiorkowe dla obiektéw budowlanych kubaturowych okresla dokumentacja,
ktéra powinna zawierac:

e rzuty i przekroje obiektow,
plan sytuacyjno-wysokosciowy,
nachylenie skarp statych i roboczych przy wykonywaniu rozbidérek w wykopach
sposob zabezpieczenia i odwodnienia wykopdéw w ktorych wykonywane sg rozbiorki,
wyniki techniczne badan podtoza gruntowego,
szczegdtowe warunki techniczne wykonania robdt (np. wymagane zageszczenie zasypki,
nasypupo wykonaniu rozbiorek itp.).
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich norm, przepisow
iliteratury technicznej:
- Dziennik budowy — dokument wydany przez odpowiedni organ nadzoru budowlanego zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen 1 okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
- Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
- Ksiazka obmiaru — ksigzka z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez
Wykonawcg
obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalacznikow;
wpisy w ksiazki obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru,
- Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robot,
- Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy,
- Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjaprojektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowywraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
iwspotrzedne punktow gtownych obiektu oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarzedokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych
dochwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone Iub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy iutrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne =z
wykazempodanym w  szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacjgprojektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzona przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
nadzoruWykonawcy stanowia cz¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
saobowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ciw ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub



opuszczen wdokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inspektora nadzoru,ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STT beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktérychdopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
ielementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
arozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
iwplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi,a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkietymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly
itp.,zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych
jestto nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczaceochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ teren budowy i1 wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowac
wszelkieuzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwo$ci dlaosob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych

b) przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

b) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i1 ciekoéw
wodnychpytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i
gazami, mozliwo$ciapowstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na tereniec baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczalne do uzytku. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot
beda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materialow na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgodg na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie
materialow 1 gruntu, wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odzie dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia ich zakonczenia
przez Inspektora nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty w niezmienionym stanie do czasu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej ni w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organa administracji panstwowe;j
i lokalnej oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bgdzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowacé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.6. Zakres robo6t i ich utrzymanie podczas budowy.

Szczegdlowy zakres robot i ich utrzymanie obejmuje wszystkie prace i dziatania niezbgdne do
terminowego, prawidlowego, kompletnego i bezpiecznego wykonania przedmiotu okreslonego w
punkcie 1.1 Specyfikacji. W zakresie robot mieszcza si¢ prace w punkcie 1.3. ,,Zakres robot objetych
ST”, a takze: Podjecie wszelkich dziatan, zmierzajacych do spelnienia wymagan Specyfikacji, w
szczegolnosci, dotyczacych wykonania robot, doboru, dostawy, sktadowania odpowiednich
materialow, zapewnienia wlasciwej organizacji robdt, zapewnienia bezpieczenstwa, koordynacji z
innymi wykonawcami, zabezpieczenia prac, etc.

1.7. Powiazania prawne i odpowiedzialno$¢ wobec prawa



Wykonawca winien dziata¢ w oparciu o aktualnie obowiazujace prawo budowlane, oraz inne ustawy
regulujace wykonywanie powierzonych prac.
o  Wykonawca kazdej czgsci robot jest zobowiazany do wyznaczenia na caty okres trwania robot
Kierownika Robot posiadajacego uprawnienia zgodnie z polskimi przepisami
e Do Wykonawcy robot nalezy zapewnienie wszelkich srodkow bezpieczenstwa i ochrony dla
wykonywanych przez siebie robdt, a w szczegolnosci:,

2. MATERIALY I SUROWCE

Do robot objetych niniejsza Specyfikacja materiaty nie wystepuja .

Materialy uzyskane z rozbiorek do ewentualnego wykorzystania zakwalifikuje przedstawiciel
Inwestora.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Przewiduje si¢ mozliwos¢
wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostana przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2 Sprzet do robét rozbiorkowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot rozbiérkowych obiektéw kubaturowych powinien
wykaza¢ sig¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

e rozbidrek ( mtoty pneumatyczne, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e przemieszczania gruzu ( przenosniki tasmowe, rynny do gruzu, spycharki, itp.),

e transportu gruzu (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta§mociagi itp.),

e rozbidrek recznych (fomy kilofy, oskardy , lopaty , szufle wiadra , taczki , pity do metalu i
drewna, zurawie samojezdne ,wciagarki reczne lub elektryczne , rusztowania systemowe,
pomosty wewngtrzne)

e rozbidrek mechanicznych , mtoty pneumatyczne, pity do cigcia betonu

Natomiast do wykonania robdt zwiazanych z rozbiorka elementow drog i chodnikow moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

e samochody ci¢zarowe skrzyniowe i samowytadowcze

e zrywarki,
e miloty pneumatyczne,
e pitly mechaniczne,
e pilarki spalinowe,
4 TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu



Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwa przewozonych materialow( gruzu).
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport gruzu

Wybdr srodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruzu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
przewozu gruntu na wysypisko i do utylizacji. Pozostawia si¢ wykonawcy mozliwo§¢ wariantowego
okreslenia srodkdw transportu gruzu oraz zatadunku i wytadunku na wysypisku w odl. do 35 km.
Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa , badz
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
przed przystapieniem do robdét na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzna obiektow w pasie robot z adresem obiektu i krotkim
opisem stanu technicznego ze szczegoétowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i pgknigé.

5.2 Prace pomiarowe

Obstuga geodezyjna robot rozbiorkowych nalezy do obowiazkéw Wykonawcy. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gléwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK) (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow. W
oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie
moga byC¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiardow przez Inzyniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét,



to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3 Wykonanie robdt rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.1.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okre§lony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy powinien on przewiez¢é je na miejsce okreslone w specyfikacjach technicznych lub
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z specyfikacja techniczna staja si¢ wilasno$cia Wykonawcy
powinny by¢ usunig¢te z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog,
chodnikow, itp. znajdujace si¢ w miejscach gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane
wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6élnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow pod projektowane obiekty liniowe
nalezy wypehic¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

W cenie za wykonanie robdt rozbiérkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie
materialow z rozbiorki.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatlow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej ni w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.5 Dokladno$¢ wyznaczenia i wykonania rozbidrek

Kontury robot rozbidorkowych ulegajace pozniejszemu zanikowi nalezy wyznaczy¢ przed
przystapieniem do wykonywania robot rozbidorkowych. Przy wykonywaniu rozbidrek elementow
budynkow zasadnicze linie i krawedzie powinny by¢ wytyczone na trwatych elementach obiektu.
Wytyczenie zasadniczych linii powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i
potwierdzone zapisem w dzienniku budowy. Roéznice w stosunku do projektowanych wymiaréw
rodzajow robot rozbidrkowych powinna miescic sig¢ w przedziale [ +1 cmi— 3 cml]

5.6. Roboty porzadkowe.
e Powstate po rozbidrce wykopy zasypa¢ gruntem piaszczystym z ubijaniem warstwami.
e Teren oczysci¢ z resztek materiatléw 1 splantowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Kontrola jako$ci wykonywanych robot polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiorki i
sprawdzeniu braku zagrozen w miejscu wykonywanych robot.

6.2. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:
a) cze$¢ ogbdlna opisujaca:

e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,



organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposéb oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru,

b) czeg$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich whasciwos$ci w czasie transportu,
sposob i1 procedurg pomiardéw 1 badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementdw robot,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jako$¢ robot. Inspektor nadzoru sprawdza kompletno$¢ dokonania rozbidrki i sprawdza czy
nie wystgpuje zagrozenie spowodowane przez roboty rozbidorkowe na miejscu rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest: kpl, m*, m’, szt

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zgodnos$¢ robét z projektem i Specyfikacja.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

8.2. Odbior robét
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. SPOSOB PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykonawce.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,



koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
koszty zwiazane z organizacja ruchu

9.2 Organizacja ruchu
Koszty zwiazane z organizacja ruchu obejmuja:

a)

b)
c)
d)
e)

f)

opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektora
nadzoru i wprowadzeniem dalszych zmian i1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia, zgodnie z Wwymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

optaty/ dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:

a)

b)
c)
d)
e)

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatel.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:

usunigcie wbudowanych materiatléw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

koszty zwiazane z organizacja ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Wszelkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi i/lub wydanymi normami i
przepisami (chyba, ze Zamawiajacy wymaga zastosowania wyzszych standardow) w tym:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U NR 47 poz. 401).

Warunki techniczne wykonania robot budowlano — montazowych. Tom 1. Roboty budowlane
—wyd. ARKADY.



