SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST B.01.14
PODLOGA PODNIESIONA

KOD CPV -45432121-8

ROZBUDOWA | PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) BUDYNKU POMPOWNI WRAZ ZE
ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA NA CELE MAGAZYNOWE ORAZ ROZBIORKA
DWOCH ZBIORNIKOW RETENCYJNYCH W RAMACH ZADANIA:
"UTWORZENIE POWIERZCHNI MAGAZYNOWEJ NA DEKORACJE | KOSTIUMY DLA
OPERY WROCLAWSKIEJ NA TERENIE MPWiK"



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem systemowej
podtogipodniesionejh dla zadania pn. ,,Utworzenie powierzchni magazynowej na dekoracje i kostiumy dla
opery wroctawskiej na terenie MPWiK”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest czgscia Dokumentacji Projektowej niezbg¢dnej przy realizacji i odbiorze robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych ST.
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci umozliwiajacych wykonanie systemowej podtogi podniesionej, w
tym:

a) Roboty przygotowawcze; koordynacja z wykonawcami robot przylegtych i zwiazanych;

b) Roboty montazowe

¢) Roboty wykonczeniowe i uprzatnigcie placu budowy;

d) Wykonanie niezbgdnych zabezpieczen wykonanych prac;

1.4. Definicje okreslen podstawowych.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi ponize;j:

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Projekt Budowlany — PB — zgodnie z prawem budowlanym;

Projekt ofertowy — PO — przekazany do wyceny projekt;

Projekt Wykonawczy — PW —. zgodny z przepisami i wymogami Zamawiajacego

Projekt Warsztatowy — PWr— zgodny z przepisami i wymogami Zamawiajacego

Polska Norma — PN, ktora po przywolaniu staja si¢ dokumentem obowiazujacym.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdw i wykonywanych robot oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.5.1. Wymogi formalne
Montaz oraz wykonawstwo podlogi podniesionej winno by¢ zlecone przedsigbiorstwu majacemu wiasciwe
doswiadczenie w realizacji tego typu robot i gwarantujacemu wlasciwa jakos¢ wykonania.

1.6. Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

Szczegdlowy zakres robdt i ich utrzymanie obejmuje wszystkie prace i dziatania niezbedne do terminowego,
prawidtowego, kompletnego i bezpiecznego wykonania przedmiotu okreslonego w punkcie 1.1 Specyfikacji.
Wzakresie robot mieszcza sig prace w punkcie 1.3. ,,Zakres robot objetych ST”, a takze :

Podjecie wszelkich dziatan, zmierzajacych do spelnienia wymagan Specyfikacji, w szczegdlnosci,
dotyczacych wykonania robodt, doboru, dostawy, sktadowania odpowiednich materialow, zapewnienia
wlasciwe] organizacji robot, zapewnienia bezpieczenstwa, koordynacji z innymi wykonawcami,
zabezpieczenia prac, etc.

1.7. Powiazania prawne i odpowiedzialnos¢ wobec prawa
Wykonawca winien dziata¢ w oparciu o aktualnie obowiazujace prawo budowlane, oraz inne ustawy
regulujace wykonywanie powierzonych prac.
o Wykonawca kazdej czegSci robdt jest zobowiazany do wyznaczenia na caly okres trwania robot
Kierownika Robot posiadajacego uprawnienia zgodnie z polskimi przepisami
e Do Wykonawcy robdt nalezy zapewnienie wszelkich $rodkéw bezpieczenstwa i ochrony dla
wykonywanych przez siebie robdt, a w szczegolnosci:,

2. MATERIALY I SUROWCE
2.1. Wymagania ogolne
Zastosowane materialy powinny spetnia¢ ogdlne wymagania podanie ponizej ::




Proponowane technologie powinny by¢ odpowiednie do stanu projektowanego, zastosowanych
technologii prac, a dobor materiatow powinien by¢ wykonany wedtug kryterium kompatybilnos$ci.
Stosowane materiaty musza posiada¢ udokumentowane parametry nie gorsze od wyspecyfikowanych.
Wszystkie materialy, elementy, rozwiazania, systemy musza by¢ stosowane, wykonywane,
montowane $ciSle wedhug udokumentowanych wytycznych producenta, w sposoéb i w warunkach
okreslonych w posiadanych przez element dokumentach odniesienia jak aktualne aprobaty techniczne
(krajowe lub europejskie), certyfikat lub deklaracje zgodnosci, atesty — wymagane przez polskie
prawo. Oferent jest zobowiazany do wykazania, ze dany material, system, zestaw, etc. wprowadzony
legalnie na polski rynek, spetia, okreslone polskim prawem, warunki techniczne dla projektowanego
obiektu.

2.2. Specyfikacja materialéw

Wszystkie materiaty musza zosta¢ zaprezentowane i uzyskac akceptacje architekta i Inwestora.

2.3. Podloga podniesiona techniczna
Podloga podniesiona wykonana z wysoko sprasowana ptyta gipsowa (anhydrytowa) obustronnie
impregnowana o duzej gestosci pow 1500 kg/m3 w wymiarze 600x600 mm, bez aplikacji

material: wysoko sprasowana ptyta gipsowa wykonana w wersji przewodzacej lub antystatycznej o
duzej gestosci w wymiarze 600x600 mm

aplikacja — bez aplikacji (pod wyktadzing dywanowa)

przewodzenie fadunkow: powierzchniowe poprzez przewodzaca okleing boczna REHAU

krawedzie ptyty ostonigte listwa antystatyczna w kolorze czarnym;

konstrukcja wsporcza wykonana z blachy stalowej ocynkowanej : stupki podlogowe w rozstawie
600x600 mm przykrecane do podtoza z zastosowaniem rusztu wsporczego

obcigzenie powierzchniowe maksymalne: 15 KN/m2.

obciazenie punktowe - klasa 2: 3 KN

wspotczynnik bezpieczenstwa 2, klasa El

klasyfikacja ogniowa — od strony spodniej niezapalne, od strony wierzchniej — trudnozapalne w klasie
REI 30 (F 30) ( PN-B-02851-1: 1997)

akustyka Lw =15 dB

opor elektryczny uptywu podtogi — Ru 5 x 10*<1 x 10°

dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza - 75 %

Wyréb posiada certyfikat zgodnos$ci z norma PN ( PN-EN 12825:2002 )

Podloga przystosowana do montazu systemowych kratek wentylacyjnych wykonanych
z aluminium lub stali — odporne na wilgo¢, korozjg, niepalne

Podloga przystosowana do montazu systemowych przepustow kablowych wykonanych
z aluminium lub stali — odporne na wilgo¢, korozjg, niepalne

Podloga przystosowana do montazu koryt kablowych stalowych— odporne na wilgo¢, korozjg,
niepalne

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprz¢tu zaakceptowanego przez Inspektora.
Dobor sprzgtu musi spetnia¢ ponizsze wymagania:

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania sprzetu, ktory nie wplynie niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych Robot.

Utrzymanie i uzytkowania kazdego sprzgtu musi by¢ zgodne z normami ochrony srodowiska, BHP i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT MATERIALOW




Wykonawca jest odpowiedzialny za dostarczenie na teren budowy w ramach oferowanej ceny wszelkiego
sprzetu 1 wszelkich materiatow wymaganych w celu prowadzenia robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Specyfikacja architektoniczna nie stanowi wykazu wszystkich dziatan, koniecznych dyspozycji, elementow i
srodkow podjetych w celu realizacji robdt. Nie stanowi takze instrukcji wykonania prac lub stosowania
wybranych elementdéw, zestawow elementow, czy technologii. Zastosowanie powyzszych musi by¢ zgodne z
wytycznymi i wymaganiami Dostawcy, Producenta lub Tworcy, czy Wlasciciela danej technologii, a takze
zgodne z przepisami, wiedza techniczna i praktyka budowlana. Specyfikacja architektoniczna podaje
minimalne wymagania i parametry oraz okresla zasady rozwiazan, ktore musza by¢ uwzglednione, uscislone i
dostosowane do sytuacji w dokumentacji warsztatowej Wykonawcy. Specyfikacje nalezy traktowac jako zbior
podstawowych danych i wymagan koniecznych do spetnienia

5.2. Prace montazowe

Dopasowywanie elementow podtogi do warunkow istniejacych w pomieszczeniach. W ich sktad wchodzi:
e rozladunek materialow

ustawienie i mocowanie stop poprzez przykrecenie 3 kotkami do podtoza, lub klejenie

ustawienie ptyt

poziomowanie ptyt

skrecenie konstrukcji wsporczej

zabezpieczenie krawedzi cigtych taSma

uszczelnienie ptyt przy $cianach

zamontowanie listwy przysciennej

usunigcie zbednych materiatéw pozostatych po montazu

posprzatanie pomieszczenia

zmontowanie listew lub kabli uziemiajacych

montaz kratek wentylacyjnych oraz przepustow kablowych wedlug projektu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

e Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia inspektor uprawniony jest do dokonania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

e Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt przeprowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

e Inspektor moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i Robot z Dokumentacja
Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa podlogi podniesionej jest 1 m”. Zaréwno Inzynier jak i wykonawca moga zadac
koncowego sprawdzenia dostarczonego materiatu w przypadku watpliwosci. Zadanie wykonawcy musi by¢ na
pismie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zgodnos$¢ robét z projektem i Specyfikacja.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.

8.2. Odbioér koncowy.



Przy odbiorach specyfikowanych prac stosowane beda ponizsze reguty.
Zgodno$¢ z warunkami i parametrami podanymi w niniejszej specyfikacji technicznej,
Zgodno$¢ z dokumentacja rysunkowa.
Zgodno$¢ z wymogami producenta systemu;
Sprawdzenie poprawnos$ci systemowe;j.
Kontrola zataczonych dokumentow formalnych (certyfikaty, deklaracje, aprobaty)
e Sprawdzenia tolerancji wymiarowych.
Nalezy zwrdci¢ uwage na wilasciwe skompletowanie wszystkich dokumentow powykonawczych celem
przekazania ich do zarchiwizowania, co jak pokazuje praktyka ma pierwszorz¢dne znaczenie dla prawidlowe;j
eksploatacji obiektu.

9. SPOSOB PLATNOSCI
Wylaczono z zakresu opracowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Wszelkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi i/lub wydanymi normami i przepisami (chyba,
ze Zamawiajacy wymaga zastosowania wyzszych standardow) w tym:
10.1. Normy.
e PN-82/B-02003 - Obciazenia budowli. Obciazenia zmienne technologiczne. Podstawowe obciazenia
technologiczne i montazowe.
PN-87/B-02355 — Tolerancje w budownictwie. Postanowienia ogdlne.
PN-90/B-03000 - Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.
PN-EN 12825:2002 - podtogi gipsowe
PN-EN 1991-1-1 - Eurokod 1: Oddzialywania na konstrukcje. Czg$¢ 1-1: Oddziatywania ogodlne.
Cigzar objetosciowy, cigzar wlasny, obciazenia uzytkowe w budynkach
10.2. Przepisy zwiazane.
e Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 kwietnia 1994 r. (Dz. U. z dnia 25 sierpnia 1994 r. Nr 89, poz. 414
z pozniejszymi zmianami)




